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Anotácia výsledku:  

Bol vyvinutý systém na priebežnú lokalizáciu, sledovanie a riadenie procesu streľby. Riadenie 

procesu streľby pozostáva z niekoľkých modulov na spracovanie obrazu zameraných na problémy, 

ktorých cieľom je odhaliť a rozpoznať charakteristické vzory a sledovať pohyb vybraného objektu. 

Systém pracuje autonómne v režime vyhľadávania a snaží sa ponúkať rozpoznané objekty na 

sledovanie. V prípade neúspešného rozpoznávania môže operátor ukázať objekt na obrazovke a 

spustiť režim sledovania. Výpočet Pearsonovho koeficientu vzájomnej korelácie medzi vzorkou a 

zodpovedajúcou oblasťou záujmu pod vzorkou bol dekomponovaný a efektívne  implementovaný v 

oblasti rýchlej Fourierovej transformácie, aby bolo možné sledovaný objekt opakovane lokalizovať 

v reálnom čase. 
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